TARIH : 19.10.2018 Cuma - 14:00
JURI : Dr. Haydar LIVATYALI, Dr. Aydin YESILDIREK, Dr. Hatice MERCAN
MST ON SUNUMLARI (E2 WILO)
Juri Gr | Ekip No | Sira No AD - SOYAD Ogrenci Numarasi PROJENIN ADI Grup Dil Danisman
1 1 Yigit Oguz 14067023 Mikroislemci kontrollii serum 6 Tr Dr. Haydar
2 Burak Celikkol 14067013 pompasi 6 Tr LIVATYALI
3 Caner Emecg 14067035 EMG-Controlled Prosthetic Arm 4 Tr
2 4 Hiirkan Sahin 1406A022 Design with Artificial Intelligence 4 ing
5 Sebnem Sariézkan 1406A028 Algorithm 4 ing
3 6 Mehmet KiLERCI 14067011 Gérme Tabanli Otonom Kara Araci 4 Tr
7 Furkan Mogan 14067018 Tasarimi ve Gelistirilmesi 8 Tr
8 Baturman KARAKOC 1506A602 Otonom Siiriis icin Nesnelerin 4 ing
4 9 Yunus TEMURLENK 1406A042 Algilanip Siniflandiriimasi Ve 4 ing Dr. Aydin
10 M.Furkan Karakag 1406A035 Cevrenin Haritalanmasi 3 ing | YESILDIREK
1 11 ilke AL 1406A036 Stereo Kamera ile Cevreyi 3B 10 ing
5 12 Turan Tugsan YESIL 1506A005 Haritalandiran ve Yapay Zeka ile 2 ing
13 Nida KARATAS 1506A035 Nesneleri Algilayan Otonom Hava 10 ing
14 Mert Gigeke 13064031 Otomatik Yonlendirmeli Taslyici Arag 8 !ng
6 15 Mert Aydin 1306A007 L . 9 Ing
" - Tasarimi ve Gelistirilmesi -
16 Gokhan Aziz 1306A903 9 Ing
17 M. ILKER AKTAS 14067705 TERMO MEKATRONIK TASARIM: 1 Tr
7 18 FETHI TURKER MERiC 12067021 STIRLING MOTOR 10 Tr Dr. Hatice
19 MANSUR BOZGUNEY 12067009 UYGULAMASI 10 Tr
8 20 MOUAZ KADDAH 1406A901 APOLLO: tasinabilir gok amagli 10 Ing MERCAN
21 BASEL HAOUT 14067903 insansiz hava araci 10 Tr




TARIH : 19.10.2018 Cuma - 14:00
JURI : Dr. Ahmet Koyun, Dr. Ciineyt Yilmaz

MST ON SUNUMLARI (E2 Ogrenci Bilgisayar Lab)

Juri Gr | Ekip No | Sira No AD - SOYAD Ogrenci Numarasi PROJENIN ADI Grup Dil Danisman
1 1 Burak VARDAR 14067706 Kardiyovaskiiler Benzetim Sistemi 1 Tr Dr. Ahmet
2 Hasan Ali AYVA 14067036 Tasarimi ve Hidrolik Uygulamasi 1 Tr KOYUN
> 3 FURKAN AKCANLI 13067033 Gorinti isleme ile Ogrenebilen 8 Tr
4 HAYRI SAFA ISIK 13067009 Robot Kol Tasarimi 3 Tr
3 5 ERDEM ISIK 1406A019 Elektromiyografi Sinyalleri ile 3 ing
6 ERDOGAN YILDIZ 1506A601 Kontrol Edilebilen Dis iskelet ing
2 " 7 CANTURK G[}CLU 1406A040 isaret Dilini Kon‘u5maya Ceviren 5 ?ng Dr. Ciineyt
8 MERT BOGA 1406A005 Eldiven 5 Ing
9 EMRE ERDAL 14067001 Genel Amach Titresim 1 Tr YILMAZ
5 10 HUSEYIN UZER 14067007 Kompanzasyonlu Yardimci Dis 1 Tr
11 RESUL ALTUNTAS 14067703 iskelet Kol Mekanizmasi 1 Tr
6 12 ISMAIL SERGEN ATALAY 13067036 iki Tekerlek Uzerinde Dengede 9 Tr
13 BATUHAN CEYLAN 1306A005 Kalabilen ve Gorunti Alarak Yiiz 9 ing




TARIH : 19.10.2018 Cuma - 14:00
JURI : Dr. V. Emre OMURLU, Dr. Erhan AKDOGAN, Dr. Hiiseyin UVET

MST ON SUNUMLARI (E2 FESTO Lab)
Ogrenci .
Juri Gr | Ekip No | Sira No AD - SOYAD . PROJENIN ADI Grup Dil Danisman
Numarasi
1 1 Emre CADIR 1406A017 Mini Hava Araglarinin Motor-Siirtict 3 ing
2 Erkan Bay 1406A041 Performans testleri i¢in Test Sistemi Tasarimi 3 ing Dr. V. Emre
5 3 DOGUKAN NEFiS 1406A025 Mini Hava Araglari igin Kontrol Karti Tasarimi 3 ing OMURLU
4 MEVLUDE TIGRE 15067604 ve Geligtirilmesi 3 Tr
5 Fatih Sul FIRIL 1 7701 1 T
3 at', Sultan 606770 Mobil hareketli hedef takip sistemi d
6 Bedirhan TUNCER 16067702 1 Tr
a 7 Kardelen ESKIN 17067604 Alt uzuv rehabilitasyon robotunun analiz ve 5 Tr
8 Mustafa HAMZAOGLU 13067902 kontrolii 3 Tr Dr. Erhan
Enzelli birevier ici —— .
3 5 9 | Furkan Goktug AKBALIK| 13065041 ngelli bireyler icin yedirici robot 5 Tr AKDOGAN
gelistirilmesi
. Hareket Enerjisi ile Elektrikli Bat j
6 10 Irfan Armagan Abaci 16067603 are e" .nerJ.|S| fie Flextn ..I a. at.’ya 3a] 5 Tr
Unitesi Tasarimi ve Uretimi
11 i
7 Tunahan Vatansever 1306A020 Laminer Akista Mikro Robot Kontroli > !ng
12 Abdurrahman Yilmaz 1406A038 8 Ing Dr. Hiiseyin
13 Firat KILIC 13067020 Insansiz Hava Araci ile Depolarda Glvenlik 7 Tr ..
8 Sistemi Kurulmasi ve Yer UVET
14 Emre AKARSU 15067602 5 Tr

istasyonunun Gelistirilmesi




TARIiH : 19.10.2018 Cuma - 14:00
JURI : Dr. Kadir ERKAN, Dr. M. Selguk ARSLAN, Dr. Ahmet KIRLI

MST ON SUNUMLARI (E2 OMRON Lab)
Juri Gr | Ekip No | Sira No AD - SOYAD Ogrenci PROJENIN ADI Grup Dil Danisman
Numarasi
1 TAHA ERKAM ORHAN 1606A601 The design and manufacturing of enhanced 6 ing
1 2 KEMAL YILDIRIM 1606A603 plane system that has capabilities of vertical 6 ing
3 ZULFiKAR AL ERBUDAK 1406A023 take-off and landing 6 ing
4 ENIS TANRIKULU 14067033 . . ) 2 Tr
- Unmanned Aerial Veichle with Renewable -
2 5 BATUHAN ERESELLI 1406A004 2 Ing
— = Energy i Dr. Kadir
6 NECATI BIRKAN TURKMEN 1406A030 6 Ing .
i i ERKAN
3 7 Atilla Iigay 1306A041 Direct drive elevator 6 ing
8 Ertug Oguz 11067019 10 tr
4 10 Ugur Glner 12068026 Otomatik Yiizey Parlatma Makinasi 8 tr
13 Tugberk Sagin 1406A001 6 ing
5 14 Suat Saltuk 1406A032 Autonomous Industrial Delivery Car 6 ing
15 Sadik Ahmet Coskun 1406A015 2 ing
16 TUGAY ALKAN 14067028 2 Tr
SULTAN MEHMET
6 17 . eritler Arasi Otonom Siirl
KALKANOELU 14067024 S S 2 Tr
4 18 JOUHEYNA HEDHLI 14067037 7 Tr
7 19 ahmedishellALEESSH 1406A902 Autonomous Vehicle Parallel Parking / ing Dr. M. Selguk
20 Hashem ALSHAMI 14067038 7
22 Musa Dinger YANIK 1506A038 - . . . 6 ing ARSLAN
— Decision Making while Driving at Autonomous -
8 23 Caglar BALTALI 1406A026 Vehicle 7 ing
24 Yasin TURK 1406A029 7 ing
9 25 Cagcan KOC 1406A018 Development of a Mobile Robot for Yildiz Rover 7 ing
26 Nigar Doga KARACIK 13066033 Team 10 ing
10 31 Fazli Faruk Okumus 1406A037 Autonomous ground vehicle drop from the air 11 ing
32 Mert Celikol 1406A002 vehicle 11 ing
1 34 Kamil Yekta US 16067601 Degisken Agirlik Merkezli insansiz Hava Araci igin 11 Tr
35 Alten CEVHER 14067017 Kontrolcii Tasarimi 11 Tr
37 Tunahan SAYIM 14067032 o . N 11 Tr Dr. Ahmet
Gelistirilmis Sensorlerle Donatilmis Giyilebilir Eldiven
12 o Tasarimi ile Yapilacak Fizyoterapi Egzersizlerinden KIRLI
38 Furkan Fatih SIMAVLI 13067029 Veri Toplanmasi ve Verilerin Analizi 11 Tr
13 40 Kemal Berkay OGUZ 13067035 Ters Sarkag , Titresim ve Rezonans Deney 11 Tr
41 Ahmet CAKIR 13067007 Diizenegi Tasarimi ve Uretimi 11 Tr




