
Juri Gr Ekip No Sıra No AD - SOYAD Öğrenci Numarası PROJENİN ADI Grup Dil Danışman

1 Yiğit Oğuz 14067023 6 Tr

2 Burak Çelikkol 14067013 6 Tr

3 Caner Emeç 14067035 4 Tr

4 Hürkan Şahin 1406A022 4 İng

5 Şebnem Sarıözkan 1406A028 4 İng

6 Mehmet KİLERCİ 14067011 4 Tr

7 Furkan Mogan 14067018 8 Tr

8 Baturman KARAKOÇ 1506A602 4 İng

9 Yunus TEMÜRLENK 1406A042 4 İng

10 M.Furkan Karakaş 1406A035 3 İng

11 İlke AL 1406A036 10 İng

12 Turan Tuğsan YEŞİL 1506A005 2 İng

13 Nida KARATAŞ 1506A035 10 İng

14 Mert Çiçekçi 1306A031 8 İng

15 Mert Aydın 1306A007 9 İng

16 Gökhan Aziz 1306A903 9 İng

17 M. İLKER AKTAŞ 14067705 1 Tr

18 FETHİ TÜRKER MERİÇ 12067021 10 Tr

19 MANSUR BOZGÜNEY 12067009 10 Tr

20 MOUAZ KADDAH 1406A901 10 Ing

21 BASEL HAOUT 14067903 10 Tr

Ekip No Sıra No AD - SOYAD Öğrenci Numarası PROJENİN ADI Grup Dil Danışman

9 22 ONUR DÖMEZ 1306A028
Pirheliometre İçin Güneş Takip 

Sistemi
4 İng

10 23
Süleyman Ozan 

Gürsoy
12067035 Adaptif Süspansiyon Sistemi 7 Tr

1

BÇ FİNAL SUNUMLARI    (E2-SDK)

Dr. Haydar 

LİVATYALI

 TARİH : 28.12.2018 Cuma - 14:00

JÜRİ : Dr. Haydar LİVATYALI, Dr. Aydın YEŞİLDİREK, Dr. Hatice MERCAN

MST FİNAL SUNUMLARI    (E2 SDK)

Mikroişlemci kontrollü serum 

pompası

Dr. Haydar 

LİVATYALI
1

2

7

TERMO MEKATRONİK TASARIM:

STİRLİNG MOTOR

UYGULAMASI
Dr. Hatice 

MERCAN

8
APOLLO: taşınabilir çok amaçlı 

insansız hava aracı

EMG-Controlled Prosthetic Arm 

Design with Artificial Intelligence 

Algorithm

Dr. Aydın 

YEŞİLDİREK

3

6
Otomatik Yönlendirmeli Taşıyıcı Araç 

Tasarımı ve Geliştirilmesi

Görme Tabanlı Otonom Kara Aracı 

Tasarımı ve Geliştirilmesi

4

Otonom Sürüş İçin Nesnelerin 

Algılanıp Sınıflandırılması Ve 

Çevrenin Haritalanması

5

Stereo Kamera ile Çevreyi 3B 

Haritalandıran ve Yapay Zeka ile 

Nesneleri Algılayan Otonom Hava 



Juri Gr Ekip No Sıra No AD - SOYAD Öğrenci Numarası PROJENİN ADI Grup Dil Danışman

1 Burak VARDAR 14067706 1 Tr

2 Hasan Ali AYVA 14067036 1 Tr

3 FURKAN AKÇANLI 13067033 8 Tr

4 HAYRI SAFA IŞIK 13067009 3 Tr

5 ERDEM IŞIK 1406A019 3 İng

6 ERDOĞAN YILDIZ 1506A601 İng

7 CANTÜRK GÜÇLÜ 1406A040 5 İng

8 MERT BOĞA 1406A005 5 İng

9 EMRE ERDAL 14067001 1 Tr

10 HÜSEYİN ÜZER 14067007 1 Tr

11 RESUL ALTUNTAŞ 14067703 1 Tr

12 İSMAİL SERGEN ATALAY 13067036 9 Tr

13 BATUHAN CEYLAN 1306A005 9 İng

14 TAHA ERKAM ORHAN 1606A601 6 İng

14 KEMAL YILDIRIM 1606A603 6 İng

16 ZÜLFİKAR ALİ ERBUDAK 1406A023 6 İng

17 ENİS TANRİKULU 14067033 2 Tr

18 BATUHAN ERESELLİ 1406A004 2 İng

19
NECATİ BİRKAN 

TÜRKMEN
1406A030 6 İng

20 Atilla Ilıgay 1306A041 6 ing

21 Ertuğ Oğuz 11067019 10 tr

10 22 Uğur Güner 12068026
Otomatik Yüzey Parlatma 

Makinası
8 tr

23 Tuğberk Sağın 1406A001 6 İng

24 Suat Saltuk 1406A032 6 İng

25 Sadık Ahmet Coşkun 1406A015 2 İng

Ekip No Sıra No AD - SOYAD Öğrenci Numarası PROJENİN ADI Grup Dil Danışman

12 26 Abdul Samet Erkek 1306A022 Cat Like Quadruped Robot 8 Ing
Dr. Cüneyt 

YILMAZ

27 Oğuzcan Aşkaroğlu 12068009 6 Tr

28 Furkan Murat Sakarya 12068021 2 Tr

14 29 Ömer ÇELİK 1306A008 Magnetic Leviated Hoverboard 7 İng

30 Emin Gürbüz 12068029 1 Tr

31 Kemal Toktaş 12068015 5 Tr

2

BÇ FİNAL SUNUMLARI    (E2-WILO)

13
Fabrikalar için yönlendirme 

konveyörü
Dr. Kadir 

ERKAN

15
Çizgi Takip Eden Endüstriyel 

Forklift Aracı

 TARİH : 28.12.2018 Cuma - 14:00

JÜRİ : Dr. Ahmet KOYUN, Dr. Cüneyt YILMAZ, Dr. Kadir ERKAN

Kardiyovasküler Benzetim Sistemi 

Tasarımı ve Hidrolik Uygulaması

Dr. Ahmet 

KOYUN
1

2

MST FİNAL SUNUMLARI    (E2 WILO)

Görüntü İşleme İle Öğrenebilen 

Robot Kol Tasarımı

Dr. Cüneyt 

YILMAZ

3
Elektromiyografi Sinyalleri ile 

Kontrol Edilebilen Dış İskelet 

4
İşaret Dilini Konuşmaya Çeviren 

Eldiven

5

Genel Amaçlı Titreşim 

Kompanzasyonlu Yardımcı Dış 

iskelet Kol Mekanizması

6
İki Tekerlek Üzerinde Dengede 

Kalabilen ve Görüntü Alarak Yüz 

7

The design and manufacturing of 

enhanced plane system that has 

capabilities of vertical take-off 

and landing

Dr. Kadir 

ERKAN

8
Unmanned Aerial Veichle with 

Renewable Energy

9 Direct drive elevator

11
Autonomous Industrial Delivery 

Car



Juri Gr Ekip No Sıra No AD - SOYAD
Öğrenci 

Numarası
PROJENİN ADI Grup Dil Danışman

1 Emre ÇADIR 1406A017 3 ing

2 Erkan Bay 1406A041 3 ing

3 DOĞUKAN NEFİS 1406A025 3 ing

4 MEVLÜDE TİĞRE 15067604 3 Tr

5 Fatih Sultan FIRIL 16067701 1 Tr

6 Bedirhan TUNCER 16067702 1 Tr

7 Kardelen ESKİN 17067604 5 Tr

8 Mustafa HAMZAOĞLU 13067902 3 Tr

5 9 Furkan Göktuğ AKBALIK 13065041
Engelli bireyler için yedirici robot 

geliştirilmesi 
5 Tr

6 10 İrfan Armağan Abacı 16067603
Hareket Enerjisi ile Elektrikli Batarya Şarj 

Ünitesi Tasarımı ve Üretimi
5 Tr

11 Tunahan Vatansever 1306A020 5 İng

12 Abdurrahman Yılmaz 1406A038 8 İng

13 Fırat KILIÇ 13067020 7 Tr

14 Emre AKARSU 15067602 5 Tr
8

 İnsansız Hava Aracı ile Depolarda Güvenlik 

Sistemi Kurulması ve Yer

İstasyonunun Geliştirilmesi 

Mobil hareketli hedef takip sistemi 

Dr. Erhan 

AKDOĞAN

4
Alt uzuv rehabilitasyon robotunun analiz ve 

kontrolü

 TARİH : 28.12.2018 Cuma - 14:00

JÜRİ : Dr. V.E. Ömürlü, Dr. E. Akdoğan, Dr. H. Üvet

MST FİNAL SUNUMLARI    (E2 FESTO)

Mini Hava Araçlarının Motor-Sürücü 

Performans testleri için Test Sistemi Tasarımı Dr. V. Emre 

ÖMÜRLÜ2
Mini Hava Araçları İçin Kontrol Kartı Tasarımı 

ve Geliştirilmesi

3

1

3

7 Laminer Akışta Mikro Robot Kontrolü
Dr. Hüseyin 

ÜVET



Juri Gr Ekip No Sıra No AD - SOYAD
Öğrenci 

Numarası
PROJENİN ADI Grup Dil Danışman

1 TUGAY ALKAN 14067028 2 Tr

2
SULTAN MEHMET 

KALKANOĞLU
14067024 2 Tr

3 JOUHEYNA  HEDHLI 14067037 7 Tr

4 Ahmed Suhel ALEASSA 1406A902 7 ing

5 Hashem ALSHAMI 14067038 7

6 Musa Dinçer YANIK 1506A038 6 ing

7 Çağlar BALTALI 1406A026 7 ing

8 Yasin TÜRK 1406A029 7 ing

9 Çağcan KOÇ 1406A018 7 ing

10 Nigar Doğa KARACIK 13066033 10 ing

11 Fazlı Faruk Okumuş 1406A037 11 ing

12 Mert Çelikol 1406A002 11 ing

13 Kamil Yekta US 16067601 11 Tr

14 Alten CEVHER 14067017 11 Tr

15 Tunahan SAYIM 14067032 11 Tr

16 Furkan Fatih SİMAVLI 13067029 11 Tr

17 Kemal Berkay OĞUZ 13067035 11 Tr

18 Ahmet ÇAKIR 13067007 11 Tr

Ekip No Sıra No AD - SOYAD
Öğrenci 

Numarası
PROJENİN ADI Grup Dil Danışman

19 Esat Fazlullah Çelik 1306A002 11 İng

20 Aziz Mütlü 1306A016 10 İng
9 Ebabil, Anomali Tespit Eden İnsansız Hava Aracı

Dr. Ahmet 

KIRLI

4

BÇ FİNAL SUNUMLARI    (E2-OMRON)

 TARİH : 28.12.2018 Cuma - 14:00

JÜRİ : Dr. M. S. Arslan, Dr. A. Kırlı, Dr. C. Ulu

MST FİNAL SUNUMLARI    (E2 OMRON)

1

5

Şeritler Arası Otonom Sürüş

Autonomous ground vehicle drop from the air 

vehicle

Dr. M. Selçuk 

ARSLAN
2 Autonomous Vehicle Parallel Parking

3
Decision Making while Driving at Autonomous 

Vehicle

4
Development of a Mobile Robot for Yildiz Rover 

Team

Dr. Ahmet 

KIRLI

6
Değişken Ağırlık Merkezli İnsansız Hava Aracı İçin 

Kontrolcü Tasarımı

7
Geliştirilmiş Sensörlerle Donatılmış Giyilebilir Eldiven 

Tasarımı ile Yapılacak Fizyoterapi Egzersizlerinden 

Veri Toplanması ve Verilerin Analizi

8
Ters Sarkaç , Titreşim ve Rezonans Deney 

Düzeneği Tasarımı ve Üretimi


