Proje 1 Bagligi: Rehabilitasyon Amagh Ozgiin ve Diisiik Maliyetli bir Robotik Dig Iskelet Omuz
Mekanizmasi

Kapsam: Ug serbestlik dereceli, fakat istenilen eksende tek motorlu calistirilabilir bir dis iskelet
omuz mekanizmasi tasarimi ve rehabilitasyon amagli olarak uyarlanmasi . Ozgiinliik: Tek bir
motora, tasarlanacak 6zel bir vites mekanizmasi araciliiyla istenilen eksene hareket verdirilmesi
saglanacaktir.

Ogrenci sayist: 3
Dil: ingilizce veya Tiirkge. %100 Ingilizce programinda 6grenciler ile %30 programimdan
ogrenciler ortak aldiginda, dil Ingilizce olacaktir.

Danisman: Dog. Dr. Clineyt Yilmaz

On kosullar: CAD, Sistem Dinamigi, Modelleme, bilgisayar programlama ve motor kontrolii
konularinda yeterli bilgiye sahip olmak. Akabindeki Bahar doneminde BC (Bitirme Calismasi)
almasma engel bir durum olmamak.

Beklenen Ciktilar:

—_

Paydaslar ile beyin firtinasi yapilmasi

Literatiir taramasi

Tiibitak destek bagvurusu yapilmasi

Dogrusal ve dogrusal olmayan hareket denklemlerini fizik kuramlari ile ¢ikarilmasi
CAD cizim ve analizleri: kuvvet, tork, stres vs.

Simulink ve/veya Simscape ortaminda kontrol sistem modellemesi

Sensor ve eyleyici gereksinimlerinin tanimlanmasi

Servo veya DC motorlar igin kontrolor tasarimi

¥ 0N o0 W

Analizler
10. Sistemin gerceklemesi
11. MST ve BC raporlar:

Proje 2 Adr: Rehabilitasyon Amacli Ozgiin ve Diisiik Maliyetli bir Robotik Dis Iskelet El bilegi
Mekanizmasi

Kapsam: Ug serbestlik dereceli, fakat istenilen eksende tek motorlu ¢alistirilabilir bir dis iskelet el
bilegi mekanizmasi tasarimi ve rehabilitasyon amagli olarak uyarlanmasi . Ozgiinliik: Tek bir
motora, tasarlanacak 6zel bir vites mekanizmasi araciligiyla istenilen eksene hareket verdirilmesi
saglanacaktir.

Ogrenci sayist: 3
Dil: ingilizce veya Tiirkge. %100 Ingilizce programinda dgrenciler ile %30 programindan
ogrenciler ortak aldiginda, dil Ingilizce olacaktir.

Danigman: Dog. Dr. Ciineyt Yilmaz

On kosullar: CAD, Sistem Dinamigi, Modelleme, bilgisayar programlama ve motor kontrolii
konularinda yeterli bilgiye sahip olmak. Akabindeki Bahar déneminde BC (Bitirme Calismasi)
almasina engel bir durum olmamak.



Beklenen Ciktilar:

—_

Paydaslar ile beyin firtinasi yapilmas:

Literatiir taramasi

Tibitak destek bagvurusu yapilmasi

Dogrusal ve dogrusal olmayan hareket denklemlerini fizik kuramlari ile ¢ikarilmasi
CAD cizim ve analizleri: kuvvet, tork, stres vs.

Simulink ve/veya Simscape ortaminda kontrol sistem modellemesi

Sensor ve eyleyici gereksinimlerinin tanimlanmasi

Servo veya DC motorlar icin kontrolor tasarimu
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Analizler
10. Sistemin gerceklemesi
11. MST ve BC raporlar:

Proje 3 Basligi: Karanlik bir ortamda ani olusan bir 151k kaynagini tespit edip hedefleyebilen bir
mekanizma tasarimi ve gerceklestirilmesi

Kapsam: Isik sensorleri ile bir 151k kaynagini tespit edip lazerle hedefleyebilen elektromekanik bir
sistem tasarimi ve gerceklestirilmesi

Ogrenci sayist: 3
Dil: ingilizce veya Tiirkge. %100 Ingilizce programinda dgrenciler ile %30 programindan
ogrenciler ortak aldiginda, dil ingilizce olacaktir.

Danisman: Dog. Dr. Ciineyt Yilmaz

On kosullar: CAD, Sistem Dinamigi, Modelleme, bilgisayar programlama ve motor kontrolii
konularinda yeterli bilgiye sahip olmak. Akabindeki Bahar déneminde BC (Bitirme Calismasi)
almasina engel bir durum olmamak.

Beklenen Ciktilar:

—_

Paydaslar ile beyin firtinasi yapilmasi

Literatiir taramasi

Tiibitak destek bagvurusu yapilmasi

Dogrusal ve dogrusal olmayan hareket denklemlerini fizik kuramlari ile ¢ikarilmasi
CAD cizim ve analizleri: kuvvet, tork, stres vs.

Simulink ve/veya Simscape ortaminda kontrol sistem modellemesi

Sensor ve eyleyici gereksinimlerinin tanimlanmasi

Servo veya DC motorlar igin kontrolor tasarimi

¥ 0N »DN

Analizler
10. Sistemin gerceklemesi
11. MST ve BC raporlar:

Ogrencilerin kendi arzu ettikleri proje onerileri de, calisma konularimiz dahilinde olmak sartiyla,
goz Oniine alinabilir.



