Yer A-401
# YGRENCi N(ADI-SOYADI Proje Adi
1 12067012 BAVTUHAN MERT Bes eksen hareketli metal ¢ boyutlu yazici
12067008|OGUZHAN ALTUN
2 11067024|BIRCAN DEMIR Bilgisayar destekli halath faydali ylk tasiyici tasarimi ve kontroli
3 11068024 |HUSEYIN SAHIN Hareketli Ara¢ Uzerindeki Takip Kamera Mekanizmasi
4 1306A902 [MOHAMMED TALEB ZAMZAM [Local Navigation System
13067704|UGUR TOMBUL
5 13067702 |ANIL CiM Akilli ve Uzaktan Kumandali Ekskavator Tasarimi
13067705|ENDER GENCER
6 12067022 |iZZET TEZEL
7 9067020 MEHMET CANER ILGAZ
8 11067010|{ULAS BULUT CO2 Lazer Tasarimi
9 13067601 |FATMA YORUK Servo Hidrolik Sistem Tasarimi ve Kontrolii
10 10068004 |ARiF BATUHAN YUCEL Stirling Engine

Jari

PROF. DR. ABDULKADIR YAVUZ
YRD. DOC. DR.HUSEYiN UVET
YRD. DOC. DR. HATICE MERCAN




Yer A-402
#  )GRENCIi N(ADI-SOYADI Proje Adi
1 12067004 HARUN KARAMAN Mikroskoplar icin Programlanabilir Otomatik Odaklayabilen 3 Eksenli Hassas Tablo Mekanizmasi
12067033 |BURAK KOCAK
2 14067603 |HALUK ALTAY Elektrikli araglar igin Sasi Dinamometresi ve Kontrolcisi Tasarimi
3 12067030|FEHMI SALI El icin giyilebilir dis iskelet robot tasarimi
4 11065504 |YUSUF NEYIS Ust Uzuv Dis iskelet Robot Tasarimi
11065061 (METEHAN BAYRAMOGLU
5 11068027 [MEHMET ARSLANYUREGI  [Alt uzuv dis iskelet robotu
6 11068013 (SERCAN DALMAZ Akilli Depolama Robotu
11068031(BUGRA ERTEK
7 12068018 |ABUZER KORKMAZ Kalp damar sistemi simiilasyonu ve test sistemi
8 11068030|MEHMET EMIN SONVERDI  |Ustten girisli kartezyen robotlarda konstriiksiyon ve kontrol iyilestirmeleri
12070005 |KARDELEN OGLAKCIOGLU . :
9 3 eksen kuvvet moment sensori tasarim ve imalati
11067031|AYTEN BASARAN
10 12068007 [ELIF TUGCE EYi Fizik Tedavi Robotlari icin Empedans Kontrol

Jari

DOC. DR. AYDIN YESILDIREK

YRD. DOG. DR. MUHAMMET GARIP
YRD. DOC. DR. MEHMET SELCUK ARSLAN




Yer A-503

1306A024 |[FURKAN OZKAN
1 |1306A901 |KEREM GUL insan kolu hareketlerini 6grenebilen genel amacl endiistriyel robotik manipiilatér gelistiriimesi

1306A001 |ENES FURKAN SANCAK

12067027 |ALi SARP UYANDIRAN L
2 3D yazici tasarimi ve Uretimi
BERKAY SARAC

12068036 |FARUK YUCEL - .
3 Coanda effect prensibi ile ¢alisan insansiz hava araci
12068019|0ZAN YENER

12068015 |KEMAL TOKTAS

4 Stirling Engine
12068004 |ALPER OLUKMAN
5 | 12068027 |FURKAN ARVAS Prototip rizgar tlrbini Gretimi
6 [1306A023 |BURAK CAN KAHRAMAN insan-Bilgisayar Arayiizii icin Gergek Zamanli Giyilebilir Mekanizma
7 |1306A003 [BULUT OZENC Degisen kitleye gore sabit frekansta hareket eden puset
8 | 12067014|CUMA OzAVCI
9 9067053 AL! MISE 3D Printer yapimi
12067027|ALI SARP UYANDIRAN
10 | 12067024 |BESIM SOGUT Giyilebilir Cok Amacli Haptik Robotik Kol Arayiizii Gelistirilmesi

Jari PROF. DR. AHMET KOYUN
PROF. DR. HAYDAR LIVATYALI
DOG. DR. ERHAN AKDOGAN



Yer A-504
1 12012063 |EMRE CEBEViI Kiguk gigli rizgar turbinleri icin PMSG tabanl MPPT
2 12068032 |ALIHAN PAKOZ Sit sagma robotu
3 12067035[SULEYMAN OZAN GURSOY
4

12068035 |GORKEM GOREN
12068029|EMIN GURBUZ

Master slave robot tasarimi

5 11067006 YUNUS EMRE KIZILKAYA Yari Kiiresel Hassas Konumlama Sistemi Tasarim ve Gerceklenmesi
6 12067007 |CUMHUR SAYAN 4G Ag Baglantili Sinirsiz Menzilli Takipgi insansiz Hava Araci (IHA) Tasarimi
7 12068032 AL“._'AN PA.K.OZ Yem ltici Robot

EMIRCAN IKIER
8 11067001 {HAKAN YURT Nonlineer Konum Kontrol Sistemi ve Deney Seti Tasarimi
9 12067018 |FATIH ELMAS Anne kucaginin modellenmesi ve bu hareketi tekrarlayan besik tasarimi
10 12067032 |EZGi DEMIRTAS Arm islemci Tabanli Gémiilii Ugus Kontrol Sistemi Yapilandiriimasi

Jiri  PROF. DR. FARUK YIiGIT
DOC. DR.UTKU BUYUKSAHIN
YRD. DOC. DR.KADIR ERKAN



Yer A-505

# OGRENCi NO ADI-SOYADI Proje Adi

1 12067006 |KAAN TELLIOGLU ARM islemci Kontrol Kartina Gémiilii Linux isletim Sistemiyle Delta Robot Kontrolii
12067011 |TUNC SAHIN
12068020|MEHMET DOGRU Kanat ¢irpan insansiz hava araci

2 12068011 |MEHMET AKBAS
12067013|UGUR KARAMAN
13067024 |HALIL iBRAHIM ERBAS GPS VE FRAME TAKIiBi YAPABILEN QUADCOPTER ARAYUZ TASARIMI

3 13067006 (GURSEL YENI
13067001 (BURAK MERT ERUCAR

4 15067601 |OMER FARUK YAHS| Uzaktan Nesne A!gllama ile Nokta Atisi Acil Yardim Operasyonlari Diizenleyebilen Sabit Kanat iHA Tasarimi

ve Gergeklenmesi

5 13067903 |HARIKA iINCE Elektronik Kol Bandi ile Bilgisayar Arayiiziinde Kontrol

6 14067601 {MURAT BATUHAN ATES |Hamstring Germe ve Rehabilitasyon Robotu Tasarimi
13067703|OZAN OZCELIK

7 11067030]EVREN KENANOGLU 3 Eksenli CNC Router Tasarimi
11067012 |SAMET DOGAN

8 11067012 |SAMET DOGAN 3 eksenli CNC Router Montaj ve Limitlerinin Belirlenmesi

9 11068008 ONL.,R UGPRL.UEL Ultrasonik Akis Sensorii Arabirim ve Haberlesmesi Sistem Tasarimi
10068017 |HALIL SEVIMLI

10 11068006|TUGRUL ORHAN Parabolik glines aynasi tasarimi ve kontrol

Juri DOC. DR. VASFi EMRE OMURLU

YRD. DOG. DR. CUNEYT YILMAZ
DOC. DR. KAMURAN KADIPASAOGLU
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