
Yer A‐401
# ÖĞRENCİ NOADI‐SOYADI Proje Adı

12067012 BATUHAN MERT
12067008 OĞUZHAN ALTUN

2 11067024 BİRCAN DEMİR Bilgisayar destekli halatlı faydalı yük taşıyıcı tasarımı ve kontrolü
3 11068024 HÜSEYİN ŞAHİN Hareketli Araç Üzerindeki Takip Kamera Mekanizması
4 1306A902 MOHAMMED TALEB ZAMZAM Local Navigation System

13067704 UĞUR TOMBUL
13067702 ANIL ÇİM
13067705 ENDER GENÇER

6 12067022 İZZET TEZEL
7 9067020 MEHMET CANER ILGAZ
8 11067010 ULAŞ BULUT CO2 Lazer Tasarımı
9 13067601 FATMA YÖRÜK Servo Hidrolik Sistem Tasarımı ve Kontrolü
10 10068004 ARİF BATUHAN YÜCEL Stirling Engine

Jüri PROF. DR. ABDULKADİR YAVUZ
YRD. DOÇ. DR.HÜSEYİN ÜVET
YRD. DOÇ. DR. HATİCE MERCAN

5 Akıllı ve Uzaktan Kumandalı Ekskavatör Tasarımı

1 Beş eksen hareketli metal üç boyutlu yazıcı



Yer A‐402
# ÖĞRENCİ NOADI‐SOYADI Proje Adı

12067004 HARUN KARAMAN
12067033 BURAK KOÇAK

2 14067603 HALUK ALTAY Elektrikli araçlar için Şasi Dinamometresi ve Kontrolcüsü Tasarımı
3 12067030 FEHMİ SALİ El için giyilebilir dış iskelet robot tasarımı

11065504 YUSUF NEYİŞ Üst Uzuv Dış İskelet Robot Tasarımı
11065061 METEHAN BAYRAMOĞLU

5 11068027 MEHMET ARSLANYÜREĞİ Alt uzuv dış iskelet robotu
11068013 SERCAN DALMAZ Akıllı Depolama Robotu
11068031 BUĞRA ERTEK

7 12068018 ABUZER KORKMAZ Kalp damar sistemi simülasyonu ve test sistemi
8 11068030 MEHMET EMİN SONVERDİ Üstten girişli kartezyen robotlarda konstrüksiyon ve kontrol iyileştirmeleri

12070005 KARDELEN OĞLAKÇIOĞLU
11067031 AYTEN BAŞARAN

10 12068007 ELİF TUĞÇE EYİ Fizik Tedavi Robotları için Empedans Kontrol

Jüri DOÇ. DR. AYDIN YEŞİLDİREK
YRD. DOÇ. DR. MUHAMMET GARİP
YRD. DOÇ. DR. MEHMET SELÇUK ARSLAN

3 eksen kuvvet moment sensörü tasarım ve imalatı

Mikroskoplar için Programlanabilir Otomatik Odaklayabilen 3 Eksenli Hassas Tablo Mekanizması1
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Yer A‐503
# ÖĞRENCİ NO ADI‐SOYADI Proje Adı

1306A024 FURKAN ÖZKAN
1306A901 KEREM GÜL
1306A001 ENES FURKAN SANCAK
12067027 ALİ SARP UYANDIRAN

BERKAY SARAÇ
12068036 FARUK YÜCEL
12068019 OZAN YENER
12068015 KEMAL TOKTAŞ
12068004 ALPER OLUKMAN

5 12068027 FURKAN ARVAS Prototip rüzgar türbini üretimi
6 1306A023 BURAK CAN KAHRAMAN İnsan‐Bilgisayar Arayüzü için Gerçek Zamanlı Giyilebilir Mekanizma
7 1306A003 BULUT OZENC Değişen kütleye göre sabit frekansta hareket eden puset
8 12067014 CUMA ÖZAVCI

9067053 ALİ MİŞE
12067027 ALİ SARP UYANDIRAN 

10 12067024 BESİM SÖĞÜT Giyilebilir Çok Amaçlı Haptik Robotik Kol Arayüzü Geliştirilmesi

Jüri PROF. DR. AHMET KOYUN
PROF. DR. HAYDAR LİVATYALI
DOÇ. DR. ERHAN AKDOĞAN

1  İnsan kolu hareketlerini öğrenebilen genel amaçlı endüstriyel robotik manipülatör geliştirilmesi

2 3D yazıcı tasarımı ve üretimi

9 3D Printer yapımı

3 Coanda effect prensibi ile çalışan insansız hava aracı

4 Stirling Engine



Yer A‐504
# ÖĞRENCİ NO ADI‐SOYADI Proje Adı

1 12012063 EMRE CEBEVİ Küçük güçlü rüzgar türbinleri için PMSG tabanlı MPPT
2 12068032 ALİHAN PAKÖZ Süt sağma robotu
3 12067035 SÜLEYMAN OZAN GÜRSOY

12068035 GÖRKEM GÖREN
12068029 EMİN GÜRBÜZ

5 11067006 YUNUS EMRE KIZILKAYA Yarı Küresel Hassas Konumlama Sistemi Tasarım ve Gerçeklenmesi
6 12067007 CUMHUR SAYAN 4G Ağ Bağlantılı Sınırsız Menzilli Takipçi İnsansız Hava Aracı (İHA) Tasarımı

12068032 ALİHAN PAKÖZ
EMİRCAN İKİER

8 11067001 HAKAN YURT Nonlineer Konum Kontrol Sistemi ve Deney Seti Tasarımı
9 12067018 FATİH ELMAS Anne kucağının modellenmesi ve bu hareketi tekrarlayan beşik tasarımı
10 12067032 EZGİ DEMİRTAŞ Arm İşlemci Tabanlı Gömülü Uçuş Kontrol Sistemi Yapılandırılması

Jüri PROF. DR. FARUK YİĞİT
DOÇ. DR.UTKU BÜYÜKŞAHİN
YRD. DOÇ. DR.KADİR ERKAN

 Master slave robot tasarımı 

Yem İtici Robot7

4



Yer A‐505
# ÖĞRENCİ NO ADI‐SOYADI Proje Adı

12067006 KAAN TELLİOĞLU ARM İşlemci Kontrol Kartına Gömülü Linux İşletim Sistemiyle Delta Robot Kontrolü
12067011 TUNÇ ŞAHİN
12068020 MEHMET DOĞRU Kanat çırpan insansız hava aracı
12068011 MEHMET AKBAŞ
12067013 UĞUR KARAMAN
13067024 HALİL İBRAHİM ERBAŞ GPS VE FRAME TAKİBİ YAPABİLEN QUADCOPTER ARAYÜZ TASARIMI
13067006 GÜRSEL YENİ
13067001 BURAK MERT ERUÇAR

4 15067601 ÖMER FARUK YAHŞİ
Uzaktan Nesne Algılama ile Nokta Atışı Acil Yardım Operasyonları Düzenleyebilen Sabit Kanat İHA Tasarımı 
ve Gerçeklenmesi

5 13067903 HARİKA İNCE Elektronik Kol Bandı ile Bilgisayar Arayüzünde Kontrol
14067601 MURAT BATUHAN ATEŞ Hamstring Germe ve Rehabilitasyon Robotu Tasarımı
13067703 OZAN ÖZÇELİK
11067030 EVREN KENANOĞLU
11067012 SAMET DOĞAN

8 11067012 SAMET DOĞAN 3 eksenli CNC Router  Montaj ve Limitlerinin Belirlenmesi
11068008 ONUR UĞURLUEL
10068017 HALİL SEVİMLİ

10 11068006 TUĞRUL ORHAN Parabolik güneş aynası tasarımı ve kontrolü

Jüri DOÇ. DR. VASFİ EMRE ÖMÜRLÜ
YRD. DOÇ. DR. CÜNEYT YILMAZ
DOÇ. DR. KAMURAN KADIPAŞAOĞLU
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7 3 Eksenli CNC Router Tasarımı

Ultrasonik Akış Sensörü Arabirim ve Haberleşmesi Sistem Tasarımı
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