
#  ID ADI-SOYADI PROJE ADI
DANIŞMAN 

ÖĞRETİM ÜYESİ
DİL

1 10067021 Uğur SAVAŞ Türkçe

2 10067028 Mehmet Mansur İNCE Türkçe

3 12067003 İbrahim Cem BALCI
Görüntü Geri Beslemesi ile Belirli Yüz ve Nesne 

Takibi Yapan Otonom Gimbal Tasarımı
Türkçe

4 12067034 Muhammet KAMÇI
Ev Otomasyon Sistemi Kontrolü için Çok Amaçlı 

Dokunmatik Yüzey Devresi ve Programlanması
İngilizce

5 1306A009 Berk KAYNAK İngilizce

6 1306A036 Tolgahan AKBULUT İngilizce

7 1406A601 Yunus AS İngilizce

8 14067019 Anıl ÖZTÜRK Haptic Etkileşimli Robotik Kavrayıcı Tasarımı Türkçe

9 1306A012 Osman Nuri KOÇAK İngilizce

10 1306A042 Mert ÇOLAK İngilizce

11 1306A006 Mahir Özil İngilizce

12 13067030 Hasan Sefa ŞENDUR
Bir Eklemli Taşıtın Aktif Dümenleme Kontrolü 

ve Hıl Test Sistemi Tasarımı
Türkçe

#  ID ADI-SOYADI PROJE ADI
DANIŞMAN 

ÖĞRETİM ÜYESİ
DİL

13 12068009 Oğuzcan AŞKAROĞLU Türkçe

14 12068021 Furkan Murat SAKARYA Türkçe

15 12068029 Emin GÜRBÜZ Endüstriyel Çizgi Takip Eden Forklift Aracı Türkçe

16 10067021 Uğur SAVAŞ Türkçe

17 10067028 Mehmet Mansur İNCE Türkçe

18 12067025 Özcan KANBUR
İki Eksende, Kamera Geri Beslemeli, Enkoder 

Doğrulaması ile Kapalı Çevrim Motor Kontrolü
Türkçe

Fabrikalar için Yönlendirme Konveyörü 

Tasarımı Dr. Kadir ERKAN

MST FİNAL SUNUMLARI   (E2 OMRON)

Renk Ayırma Makinası Tasarımı

 Dr. Utku 

BÜYÜKŞAHİN

Renk Ayırma Makinası Tasarımı

Dr. Utku 

BÜYÜKŞAHİN

A Camera-Based Unmanned Aerial System 

With Capabilities Autonomous Flight, Object 

Detection, Classification and Localization  Dr. Kadir ERKAN

Görüntü İşleme Destekli Tut Bırak Robotun 

Geliştirilmesi Dr. M. Selçuk 

ARSLAN

 TARİH : 08.05.2018 - 14:00

JÜRİ : Dr. Kadir ERKAN, Dr. M. Selçuk ARSLAN, Dr. Ahmet KIRLI

BÇ FİNAL SUNUMLARI   (E2 OMRON)



#  ID ADI-SOYADI PROJE ADI
DANIŞMAN 

ÖĞRETİM ÜYESİ
DİL

1 11068029 Furkan ÇİFTÇİ Türkçe

2 1406A602 Berkay GÜRKAN Türkçe

3 13067701 Turan ÖZEV
Havadan Kontrol ve Görüntü Aktarımı 

Amacıyla İHA Tasarımı
Türkçe

4 12067026 Fatih TUTAR Türkçe

5 13067027 Emre Yıldırım Türkçe

6 12068016 Furkan KILIÇ Türkçe

7 12068023 Serhat YATAR Türkçe

8 1406A027 Alican KAYA İngilizce

9 1306A030 Durmuş YILMAZ İngilizce

10 1306A040 Necati Berk ÜLGEN İngilizce

11 13067011 Gamze SARUL
Uçuş Kontrol KartıTasarım ve Yer-Komuta 

Kontrol İstasyon Yazılımı
Türkçe

12 16067602 Serhat SİSU
Mikro Robot Kolu, Üretim, Tasarımı ve 

Kontrolü
Türkçe

#  ID ADI-SOYADI PROJE ADI
DANIŞMAN 

ÖĞRETİM ÜYESİ
DİL

Flapping Wing Micro Air Vehicle

Dr. Hüseyin ÜVET

MST FİNAL SUNUMLARI   (E2 OMRON)

---------------------------------------

Bağımsız Uçuş Kontrol Sistemi Tasarımıve 

Çevre Birimleri Entegrasyonu
Dr. V. Emre ÖMÜRLÜ

Tetraplajik Hastalar için Yemek Yedirici Robot

Dr. Erhan AKDOĞAN
EMG Kontrollü Protez El Tasarımı, Üretimi ve 

Kontrolü

TARİH : 08.05.2018 - 14:00

JÜRİ : Dr. V. Emre ÖMÜRLÜ, Dr. Erhan AKDOĞAN, Dr. Hüseyin ÜVET

BÇ FİNAL SUNUMLARI    (E2 FESTO)



#  ID ADI-SOYADI PROJE ADI
DANIŞMAN 

ÖĞRETİM ÜYESİ
DİL

1 12067029 Barış ÇİLEK Çap Ayarlı Hidrolik Alın Kaynak Makinesi Türkçe

2 13067005 Tarık Şansal ŞÜKÜR Yuksek Verimli CO2 Lazer Işığı Üretimi Türkçe

3 13067016 Harun KACIR Haberleşmeli Sulama Sistemi Türkçe

4 13067705 Ender GENÇER Türkçe

5 9067020 Mehmet Caner ILGAZ Türkçe

6 12067022 İzzet TEZEL PLC Tabanlı Obje Ayrıma İstasyonu Türkçe

7 1306A010 Hüseyin EKEN İngilizce

8 1306A021 Berkem VURAL İngilizce

9 1306A029 Tolga YILDIRIM İngilizce

10 1306A038 Mahmut Cüneyt YÜKSEL İngilizce

11 1306A033 Muhammed ASLAN İngilizce

12 1306A014 Tamer ÇOBANOĞLU İngilizce

13 9067063 Metin PORAZAN Türkçe

#  ID ADI-SOYADI PROJE ADI
DANIŞMAN 

ÖĞRETİM ÜYESİ
DİL

14 1306A022 Abdul Samet ERKEK Cat Like Quadruped Robot Design Dr. Cüneyt YILMAZ İngilizce

MST FİNAL SUNUMLARI   (E2 OMRON)

Dr. Ahmet KOYUN

Spor Salonları için Güvenli Vücut Geliştirme 

Aleti Tasarımı Dr. Muhammed GARİP

Design of Assistive Exoskeleton for lower limb

Dr. Cüneyt YILMAZ
Giyilebilir Yardımcı Dış İskelet Kol Mekanizması

Design of an Experimental setup which has a 

table with adjustable orientation via a camera 

TARİH : 08.05.2018 - 14:00

JÜRİ : Dr. Ahmet KOYUN, Dr. Muhammed GARİP, Dr. Cüneyt YILMAZ

BÇ FİNAL SUNUMLARI    (E2 WILO)



#  ID ADI-SOYADI PROJE ADI
DANIŞMAN ÖĞRETİM 

ÜYESİ
DİL

1 12068012 Hüseyin YILDIRIM PCB Plotter Türkçe

2 12067035 Süleyman Ozan GÜRSOY Türkçe

3 11068031 Buğra ERTEK Türkçe

4 13067031 Kaan ÇOLAK İngilizce

5 13067018 Zeynel DİNLER İngilizce

6 1306A017 Onur BIÇAKCI Türkçe

7 13067019 Erdem BAYDAR Türkçe

8 13067028 Buğra BİLİCİ Türkçe

9 1306A034 Buğra MERTOL İngilizce

10 1306A015 Özgün KARATAŞ İngilizce

11 12066250 Hidayet BİLYAZ İngilizce

#  ID ADI-SOYADI PROJE ADI
DANIŞMAN ÖĞRETİM 

ÜYESİ
DİL

12 12068026 Uğur GÜNER Ayarlanabilir Sıvı Sönüm Elemanı Projesi Dr. Hatice MERCAN Türkçe

Tuned Liquid Dampers : Linear Analysis and 

Real Life Applications
Dr. Hatice MERCAN

MST FİNAL SUNUMLARI   (E2 OMRON)

Dr. Haydar LİVATYALI
Adaptif Süspansiyon Sistemi

Yapay Zeka Destekli Otonom Araç Tasarımı

Dr. Aydın YEŞİLDİREK
Dönüşebilen İHA'ların Modellenmesi, 

Navigasyonu ve Kontrolü

TARİH : 08.05.2018 - 14:00

JÜRİ : Dr. Haydar LİVATYALI, Dr. Aydın YEŞİLDİREK, Dr. Hatice MERCAN

BÇ FİNAL SUNUMLARI  (E2 Sistem Dinamiği ve Kontrol Lab)


