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Projenin Amaci

e Degisken Hava Sartlarina Ragmen, Kanat Cirparak Stabil Bir Ucus Gerc¢eklestiren Bir Hava Araci Tasarlamak

=> Baslangi¢ Tarihi : 05/01/2020
=> Bitis Tarihi : 20/09/2020

e Afet Durumlarinda Ulasilmasi Gii¢ Yerlere Ulasarak Oliim Oranlarim Azaltmak
e Savunma Sanayiinde ve Eglence Sektoriinde Yeni Bir Saha Olusturmak

e Bu Alan Uzerindeki Calismalara Katki Saglayarak Gelecek Nesillere Temel Olusturmak

Hedefler

Motivasyon

e Giin Gectikce Insansiz Hava Araci (IHA) Kullanimi Artmaktadir. Klasik IHA Tasarimlar1 Yerine o Tekmofest 2020°de insansiz Hava Arsc: veya imsanhk Yararma Teknoloji

Kanat Cirpan Canhlarin Biyo-Mekanik Yapisi Incelenerek Gelistirilen Robotik Kuslarin Kullanilmasi; Kategorilerinden Birinde Béliimiimiizii ve Universitemizi Temsil Etmek

Drone, Ucak veya Helikopter Gibi Hava Araclarina Kiyasla Daha Verimli, Daha Sessiz ve Kamufle ¢ Kanat Tasanmumn Lifk Force(Tapma Kuvvet)) ve Drag Force(Shrikieme

Kuvveti) Uzerine Etkilerini Inceleyen Akademik Makale Yayinlamak

Olabilen Sistemler Elde Edilmesini Saglayacaktir.
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Basvuru Kriterleri Nasil Basvururum ?

e Yildiz Teknik Universitesi 1.2. veya 3. Suif (")grencisi Olmak e 10 Arahk 2019 Tarihine Kadar, Ad-Soyad, Okul Numarasi, Iletisim ve
] . ) Calismak istediginiz Alan Bilgileri ile “asilflappingbird@gmail.com”
e Aktif Olarak Baska Herhangi Bir Ekipte Calismamak

NASIL BASVURURUM

2 B
¢ (Mulakatin tam olarak yeri ve zamani mail yoluyla size bildirilecektir.)
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Mail Adresine On Basvuru Yaparak (Boliimiin sitesinde 6rnek mevcuttur.),
Ardindan 13-14 Arahk 2019 Tarihlerinde Gerceklesecek Olan Miilakata
Katilarak Basvurunuzu Tamamlayabilirsiniz.

e Yazin En Az 2 Ayimi Istanbulda Gegirebilmek
e 09.00-21.00 Saatleri Arasi Okula Ulasim Sorunu Cekmemek
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=>» Organizasyon Semamiz ve Calisma Alanlar: Sekildeki Gibidir. Ekibe 6+2 = 8 Kisi Alinacakuw. Not : Bu alanlar hakkinda bilgi sahibi olmaniz beklenmemektedir. Miilakatlar yalnizca teknik bilgilerinize gore yapilmayacaktir.
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